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1. GENERALIDADES

. Por favor lea este manual cuidadosamente antes de operar la unidad.

. Solo personal capacitado podra usar esta unidad.

. El usuario debe tener conocimientos de computacion, asi como el principio basico
de la alineacion.

.Elvoltaje es AC220V/110V £10%, 50/60 Hz £1 Hz. El socket debe ser uno de tres pines
y el de tierra debe estar adecuadamente instalado a tierra fisica, de otra forma el equipo
podria dafarse. Si el voltaje no es estable, por favor adquiera un estabilizador de voltaje.

.Es recomendable tener fuente de alimentacién estable e independiente, y con cable
a tierrao bien tener una barra de tierra (jabalina) de mas de 1500 mm en el suelo.

. Se recomienda la instalacion de un estabilizador UPS conectado exclusivamente
para la alineadora.

. La alineadora opera con sensibilidad de imagen. No bloquee la senal de imagen
entre sensores. Evite el reflejo de la luz directamente al piso, y a la cabeza de los sensores,
mientras se hace la prueba de alineacion.

.Apague la unidad al terminar las pruebas La alineadora se apagara automaticamente
si los sensores no reciben comunicacion de la unidad principal.

. Este es un equipo de precisién. Evite cualquier vibraciéon o impacto.

. Al ajustar, utilice el alzador. Al hacer la compensacién de run-out, es necesario un
alzamiento secundario, de tal forma que debe checar el alzador regularmente. Evite cual-
quier obstaculo en el area de trabajo.

. No ponga el equipo en la luz directa del sol.

. Evite el contacto del equipo, con cualquier tipo de liquido. Gases cercanos podrian
causar explosion.

. No desarme la unidad principal y el sensor, para evitar fallas innecesarias en la
unidad. MAQUIN PARTS no cubrira este tipo de danos, con su garantia.

. Dar mantenimiento regular al equipo, es sumamente necesario.
. Después de instalar, revise que todos los tornillos estan firmemente ajustados.

.Revise la lista de empaque antes de instalar. Para cualquier duda, contacte a su distri-

buidor autorizado.
AN/
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DEFINICION

La alineacién consiste en el ajuste de angulos de las ruedas para que estas sean

perpendiculares al piso y paralelas entre si. El propdsito de estos ajustes es la maxima

duracion de las llantas y la maniobrabilidad adecuada del vehiculo.

CUANDO ES NECESARIA LA ALINEACION DE RUEDAS

Si el conductor necesita sujetar el volante fuertemente, para mantener la linea recta.

Uso anormal de las llantas, tal como desgaste solo en las orillas, etc.
Volantes muy suave o muy rigido, y vibracion en velocidades altas.
Al cambiar amortiguadores, llantas o direccién.

Después de haber colisionado el vehiculo.

Al conducir el vehiculo en sus primeros 3.000 km a 10.000 km.

FUNCIONES Y CUALIDADES

Esta unidad puede medir el toe, camber, caster, SAi, retraso, angulo de avance,

diferencia en base de ruedas, diferencia en dibujo, etc

Especificaciones vehiculares completas que incluyen datos de alineaciéon y sus

procedimientos, para mas de 20,000 modelos

Comunicacién inalambrica de datos con transferencia a prueba de interferencias.
Nivelacion electrénica, que puede probar el sensor automaticamente.

Ajuste de parametros, con el vehiculo en posicién levantada.

Prueba real de alineacioén con linea de avance como base de medicion.

La alineacién rapida, le ahorra tiempo y esfuerzo.

Auto calibracién de sensores, le permite mantener exactitud.

Unidad de control remoto para su operacion facil y conveniente durante las pruebas.
Puede alinear vehiculos de bajo chasis y carroceria modificada.

Los sensores se instalan facilmente y se cambian sin necesidad de calibracién.

El usuario puede agregar datos a la base.

Ajustes de Unidad: Los usuarios pueden seleccionar diferentes unidades de medicién

en cualquier momento, tal como porcentaje de grados, grados por minuto , mm, pulgada, etc.

Facil interface de operacién en Inglés y espanol.

Sistema operativo Windows XP, con graficas en interfaces de usuario.
Menu de auto ayuda para asistencia en tiempo real.

Tips audibles durante la operacion.

y /[
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ESPECIFICACIONES TECNICAS:

ARTICULOS DE MEDICION EXACTITUD RANGO DE MEDICION
Precision 1 B

Comba +2° Lo

Caster +6 _,_.1;0
Inclinacion del pivote +6 _: —,;o
Convergencia y Divergencia +2 ; ;;,
Retraso +2 :__qvo

Angulo de empuje +2 ; ;

Nota: La exactitud de arriba puede ser confirmada solo cuando el usuario sigue los

procedimientos adecuados de operacion.

INFORMACION GENERAL:

Requisitos medioambientales:

. Interiores o interiores similares.

. Temper

. Presidn de aire entre 86 KPa - 1069 KPa.
. Humedad relativa menor que 85%.

Requisitos dimensionales:

. Mida la altura del techo en la ubicaciéon donde se instalara y verifique que la altura
proporcione una holgura suficiente. Tenga en cuenta cualquier techo montado
obstrucciones tales como ventiladores calefactores, etc.

. Mida la longitud y el ancho del area de la instalacién para verificar que la alineacion
del eje 30 encaje.

Vuelva a colocar los tomas de corriente, la tuberia de la tuberia de aire u otros elementos

montados en la pared que interfieran con la instalacién.

Requisitos dimensionales nominales:

. Longitud: 7 mts.
. Ancho: 4 mts.
. Altura: 3.5 mts.
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2. INSTALACION

- DIBUJO TECNICO
e - o _ Tabla de apoyo de la plancha ' Caja de camara
. - N |
1400 Wi R
e = 5 || 1T
l' ; Tornillos 8 mm
Dl

3.INSTRUCCION

En primer lugar, instale las perchas en el lateral del gabinete con tornillos M8.

Cuelgue las abrazaderas y las placas de destino en la percha. Coloque la introduccién
del ordenador host en la posicién H1 y en la posicién H2 de introducciéon de la impresora.
Mover el armario al frente del poste y coloque el bloqueo de la rueda.

Usando el cable de datos conecte la computadoray el LCD.

y /[l




- //// O MaguinParts

Conecte la toma de corriente y el cable de alimentacion de insercién de la pantalla
LCD. Encontrar el cable detras del poste y conectarlo con el ordenador.

Conexion CPU:

Inserte el DONGLE (Llave para programa USB sin él no funcionara) en el puerto USB en
la parte posterior del CPU y sujete todo el cable. Finalmente, cerrar y bloquear la tapa
trasera del armario.

Mordazas:

La alineadora tiene cuatro morda as para sujetar la rueda a la camara, como se
muestra en lasiguiente imagen. Antes de conectarlas al rio, por favor ajuste el espacio entre
cada mordaza usando el botdn de ajuste, para asegurar una sujecién firme a cada rin.

La instalacion adecuada de las mordazas, es necesaria para un buen resultado de
prueba. Por favor no instale estas en posiciones ocupadas por algun contrapeso de plomo.
Evite nuevamente, cualquier objeto que obstruya la instalacién firme de cada mordaza.

y /[
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Platos giratorios:

La alineadora tiene 2 platos giratorios (configuracién Standard, como en la siguiente
imagen). Ellos estén en la rueda frontal desde el elevador. Antes de conducir el auto hacia el
elevador, por favor asegure los platos giratorios con el perno de seguro, y después de
posicionar el auto por favor libere estos seguros. Asegurese de que la rueda frontal este en
el centro de la platos giratorios.

Sujetar de volante:
Posicione el sujetor, de acuerdo a los tips en pantalla para inmovilizar el volante
durante la prueba, y para que las llantas se mantengan en la posicién deseada.

-

T

L8

el

S

Opresor de pedal de freno:
Este es usado para oprimir el pedal de freno durante la prueba, y evitar asi, cualquier
movimiento del auto. El opresor de pedal de freno se muestra en la siguiente imagen.

y /[l
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PROCESO DE ALINEACION

Pasos antes de la operacion:

. Vehiculos: conducir el vehiculo en el ascensor o la fosa, hacer que las ruedas delanteras

coincidan con el centro de la mesa giratoria (nota: es muy importante e influird directamente en la
precision del pivote). Los platos giratorios deben estar trabados antes de conducir el vehiculo.

. Luego coloque las almohadillas en forma de cuia detras de las ruedas traseras. El perno se
puede extraer segun las necesidades. Mover el volante a la derecha y fijar el bloqueo del volante.

. Los vehiculos deben estar en condicion de carga vacia.

. Asegurese de que la presidn de los neumaticos es consistente y bien equilibrada, y las
ruedas no estan fuera de forma.

. Asegurese de que el sistema de suspension del vehiculo no ha sido golpeado o dafiado.

. Instale los discos de destino en las ruedas. Primero fijar las abrazaderas de la rueda a las

ruedas, luego colocar los discos de destino correspondientes en las abrazaderas.

Nota: Las abrazaderas deben fijarse firmemente sobre las ruedas.

Levantar el elevador a una altura apropiada y bloquear.

GUIA RAPIDA DE ALINEACION:

. Después de abrir el ordenador, de acuerdo con la instruccion y entrar en la interfaz de
inicio.

. Haga clic en el icono "deteccion”.

. Segun diverso modelo de vehiculo, numero de la placa de entrada diferente o haga
clicen el icono del vehiculo.

. Seleccione la marca del vehiculo.

. Haga doble clic y seleccione el modelo del vehiculo, luego salte a la siguiente interfaz.
. Seleccion de acabado, clic lago, lo que significa que esta operacion ha finalizado.

. Haga clic en "--->" e introduzca la interfaz de medicién.

. Observe el estado de las placas de destino.

. La mejor posicion de las placas de destino estd en el centro de la pantalla. De lo

contrario, cambie la altura del vehiculo para asegurarse de que la posicién de las placas de
destino esté en el centro. Observe la definicion de circulo de identificaciéon negro que en las
placas de destino, si es, borrosa, por favor, ajustar el brillo de la [dmpara de infrarrojos. (Hay
polvo en la superficie de las placas objetivo y la lente de la cdmara sucia también son la
razon de que las placas de destino borrosa).
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. Haga clic en el botdn "iniciar.

. Segun la instruccién, empujar lentamente el coche hacia atras hasta que las cifras
muestren 20°.

. A continuacién, empuje lentamente el coche hacia adelante hasta que las cifras
muestren 20°.

. Después de la medicion, se van a mostrar los datos de curvado de cuatro ruedas.

. Haga clic en la flecha 11--->11 para ingresar a la interfaz de medicion de caster.

. Haga clic en el botdn "medicién de caster”.

. Haga clic en "iniciar". Segun la instruccion, girar el volante a la izquierda hasta 10°.

. Gire el volante hacia la derecha hasta -10°.

. Gire el volante de nuevo a 0° y a continuacion, muestra los datos de caster.

Haga clic en "vista previa de datos" botén puede navegar por todos los datos que se miden.

MONTAVJE DE LA PLACA DE HIERRO

A. Medicion de la posicion del punto N: medir 1400mm desde el centro del plato giratorio hacia
atras, terminar y luego medir 90mm desde la superficie de la plataforma de elevacién hacia abajo, luego
obtener la posicion del punto N. Segun la posicion de N, marcar la posicionde My T.

Perforar dos agujeros en My T (con el taladro 7.5). El tamafio del tornillo de soporte es de 8mm.

Perforar los agujeros en la misma posicion en el otro lado del elevador e instalar los tornillos.

(Tornillos 8 mm)
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Lacajacon3 La caja de la cdmara
cdmaras se instala con la instalacion del
alaizquierda. objetivo a la derecha.

y /[l
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COLGAR LOS TARGETS

TARGETN°1 |

TARGET N°3

LADO IZQUIERDO

TARGET N°2

TARGET N°4

LADO DERECHO

y /[l
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3. MANUAL DE OPERACION

1. La comunicacion de la sefal de la R800 es a través de Wi-fi. En primer lugar, asegurese de que la
caja de la cdmara se conecta con el emisor wifl.

MONITOR DE BATERIA LLAVE EMISOR DEWIFI

'ﬁ

INTERRUPTOR

2. Conectando la llave y el emisor Wifi con la PC.

El emisor de Wifi que
funciona normalmente
parpadeard con luz azul.

La llave que funciona
normalmente muestra
una luz roja.

y /[l
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. Si el cliente no compra la PC del fabricante, tendra que instalar el punto de acceso wi-fi por él mismo, la
guia de instalacion es la siguiente:

1. Para asegurarse de que el ordenador del cliente tiene instalado el controlador de LAN
inalambrica. (Sistema Windows 7)

2. Copie el programa "Build wi-fi" del CD y péngalo en el escritorio de la computadora, luego
ejecutelo como administracion.

Drganize v EI Qpen Prnt Bun Mlaw tolder

B tabe madifie y
¢ Favorites Hame [tate maditied lype

B Decktop B Burld Wi VLA A 63T PM Winidows Bateh Fil
# Downloads — )
E. Recent Places
2M5 TR

¢ Librories
E Documents

J? Music
|&=! Pictures
a Videos

B Computer

Ig;zlu v Compuler » Local Disk if)

Drganize = ﬂ Open Print Bumn Mew folder
s Hame i Date modified Type 5
B Deskiop | Build Wi A AMEEIT LY Windews Batch Filz
B Downloads Open

= Recent Places Edit

245TH Print
B Aunas administrator

wa Libraries Troubleshoot compatibility

3. Después de ejecutar el programa, el sistema de Windows creard automdticamente un hotspot
virtual.
Cambie a "Red e Internet" - "Red y conexiones" para comprobar si el punto de acceso se ha creado

con éxito. (En la imagen, se ha creado)
"Minipuerto virtual WiFi de Microsoft"

r——

Diganize = Disable thig network gevice Hename thus connection Change settings of this connection v
. m Lecsl Ares Cornection g Wirgleze Mebwork Connection [ Wireless Metwork Connection 2
k = H
| [det BlE Uiiplug ~ Mt nected . Mot conpedted
o T PCle GEE Fam roX ] 1oLk 300MBps Wircless M USE ® ] 1 cieset Vi) wiEs pinpon A,

y /[l
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4. Configuracion del prototipo de Internet Wi-Fi:

IH ! -Gl Panel ¥ Pevidr shd inbames ) Ribaione !

350l this cannection 3=~ 0O @ Flasmian Mlmniplptly boplmd . =
. Wirsless Metwerk Cannection 2 Progerties ]
= Wireless Netwark Connection 2 | e —
kfd Mot connected Netwoding | Shanng
¥ [
.9 icr My !-.J‘u.uhle Conrect using
ANLS & Mesmech rusd WiR Minpaat Adapter
Create Shoteut
o [ Codigre__]
e This cormnedtion uaes the foliowng itesa
. Feoaone ) P Dt fior Microsoft Mestwrockcs
]", Propertles - — ¥ (B005 Packet Schaduer
. ¥ o2 Fie and Prrbar Sharng for Microsol Msbwores
¥ b el Prolocol Vession &
Ll Veoet ool Veswon 4 [T/ 1Ev4)
W i Unk-Layer Topoogy Ciscoveny Maoper |0 Driver

¥ - Lnik-iayer Topoiogy Diecovery Respondar

[ stall | Kirstn Froperes |
Descripbion
Trarsmisson Contral Prolocol/intemat Protocel. The dafaul

wide area nefwerk protocol thal prenvides communication
s diverss inlerconracied netwodes

[ ok || cones

[ enechet Protocol Vemion 4 (TCP/IPw4) Properties 2 |

General

Yau can gat [P sattings assoned suteenatically if your netwark supperts

this capabiity. Otherwise, you need o ask your network admnisirator

for the appropriate IF settings.
Is Obtain an IP address auboma beally
; @ Use the folowing [P address: Por f introd |
1 T, S5 i D1 4________.--- ?r.avor, Intro 'UZCB e
| RET = B % 5. codigo IP como imagen:

A A— — 192.168.120.1 255.255.255.0

A continuacion, haga clicen

Oibtan DS serves address sutomabcaly YL .
@) Lize the folowing DNS serves sddrasses: Ok para finalizar.
Preferred DMS server:

Alternate DS server:

Validate saptngs upan ext

y /[
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5. Copie el software del alineador de ruedas desde el CD a cualquier disco del ordenador, luego para
encontrar un programa llame a "Start Wifi" dentro, y cépielo en la carpeta "Startup”. (Después de hacer esto, la
maquina siempre conectard la Wifi automaticamente).

18 codess 4 zonfig .8 C ol Displope
Bange . Fefepan L Graphic . Graphicsayates L magelcienaty langaige
e | pharas_bacesnd plogrn s b Sound Trans
VALDG e rtf30cll @_aundp o, avcodecdl & avdencedl & avfilier.di
4 pdarmardl f weatd.dll g ol b ce DB W raia A & crcoredi0.d
& highguEd,dil @l key %, KhMapidl @ laresage o Bbon IO & v
) bboreoned00 ol i liboh0LdE = libhighgasitd.d) & limiZi.gi o miin & ikl
s fcad. dil (e rwificDadl| & erifeS0ud.dil 4, e cpnd0 ol A wdomad.dil a, rfomdli ol
% milcrediu dl FebcrasofNTBRAT L maniles Pdicrosad LV CS0.CAT manifes Mool TNk DebugTRTman¥ et Micreeedi VTS0 DebugMFC i niles Mronsolt VTRMFC rmaniden
Micrerset VCS0DpenddP.man ey (o 00 4N % ngvdredd il ) ey ernB0 5 1 ey & mivpiledl]
& rrsverdidll fo rerrverSDd.d¥ 4 iseerl00, 8 %, meydligrenipidl g Mylnit ‘& myPoadBockipe di
%, phonon_dsa2.dii % pheoeand dil & pthreadGC2 il % (t35upportd dil % {RtEssstyntlhentd dif %, M Lacened i
s QiCened.dil o QEGue il o R0 [mREDD itk fonl s aplah
] bhbasm [ [T i swca bl o Smamn %, TaykiCayHook ol & veomgagudl
s wehicledldll L vihwa stbrg @ WifiChent s wadeamedl

WP Werecee Wiedu Lenes
3 Werdons Media Plavei

el 1 Lapand
LI
P |
 Birs Open: ol vers
Cadl Eaplare
Coar Evplore a8 users
Gar
. ) itd [Dalsie
6. Verifique si el M Samema —
. i 10 S ' -
Hotspot Wi-fi fue ﬂ E:«— = b TR,
creado con éxito: Frivigue S
Wharl AR
L WEREE N
L] Back

Ié I. b Computer b Locd Disi (T » Users 3 Adminstrator b Applati » Roaming b Micrescht '|wmﬂwr b StatMenu ¥ Programi » Shrwp|

Organza = B Open Sham unth = Burn T ! et
" Firre ] Trpw Sirm
B Oeiiiop ||'jd,'l Stamivil 3/INEEID IS M Shaitca lr.al
&8 Download

1] Recant Places
b 245F8y

Inttmet » N

e - |4y

Eantral Pinel Harme:

Change advanced sharing
Etings

HomiGreug
Irsteinet Dt

Windows Firewall

View your basic network information and sel up connections

Vot et Sethvm netweaiks
s'h otk netwark

e Ep—

Accestype Monetwerk acoess
Connections: | Witless tetiveri Cod

‘5. Se up  rew conmestion ar nework
Set up swireless, broadbund, dis-up. ad boc, o1 VPN connection or st up 3 router or access paind,

Conmect o setwark
Conmedt or reonnect o ¢ wireless, wirsd, disl-up, or PN retwork: correctien.

<o 303 shanng Cators

Acemns Ny rd jarirs)

scatesd o chbuer etk computes, of change shaing s,

[ Triubleihoet problems

Dissgness snclsepsis natweek prohlens. orget b blehnetng irfamsion

(AJUSTE CON EXITO)

et W d e @ e Hay programas de iconos
g mag g Win?-H6 ) wheslaligreent Intemet

que han sido creados

y /[




Contrgl Pansl Home

Planags wirohess ratworks

Enamas sdagiles perhess

Change advanced shanng
settinge

e 5l
| Hemmelroup
| Irtes et Oiptions

Windows Firesall

View your basic network information and set up eonnections

‘A ®

Win7-T36 Intemet
(Thes cormguter)

Views your sdlive nebworks Comnect to = network

Change

.

¥

4

i

¥ou ané curenthy nol cormected te any nebwarks.

your neswo king settings

St Ul @ nE connectinn kv

Set up mwireless, breodbsnel dakup, 3d hoc, or WPH connection) or s up & router of accens point

Lonnect o & NeErnaim

Conrac or ieconrect to a wivehess, wind, dial-up, of VPN network conmection

Chooe homegroap ardd sharng oplich

Access files and prinhers located on obher network computers, or changs sharing settngs

udilesheot probdesms

Diagnose and repair nebwork problems, or get troubleshsoting information.

(AJUSTE CON EXITO)

y /[
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4. MANUAL DEL SOFTWARE

PAGINA DE INICIO
1

O MaguinParts | ez ALINEADORA

i ACTUALEZADC, MEO-CRAMADDR DE ALIMEACISN 88 305 §

WWW_MAQUINPARTS.COM

Haga clic en "Deteccion" para
iniciar la medicion.

Hay un icono que muestra que el Wi-fi esta conectado.
2 Verde: conectado Rojo: no conectado

Car Type Selection 2017-07-18 Wed 11.08.5¢

| Bullek garh\:gﬁr? Alure =1
| « Car Type Car Lage
P 0507

Allure. 08-08 Base Model

User DataBase El color rojo de la rueda

significa que el objetivo
estaba cubierto, no
funcionando. El verde
funciona.

LaCrossa/Allure 10-Nov A widsrddye
LaCrossa/Alluse 10-Nov Front dive heel

; ¥ Rear Suspension (RFC GNC) Standard sus.._
LaCrosssa/Allure 10-Nov Front wheal drive With H-Arm REasSygpansion (RPO GNC) HiPer Strot .
LaCrossalilluse 10-Nov front whee! dive With 4-Link Rear SuspensiorRED GNC) HIPar Strut 5.
LaCrosse/Aliure 10-Nov front whee| drive with H-Arm Rear Suspension (RPO GNT

LaCrosse/Allure S-Jul
LaCrossa/blure 3-Sep CX/OXL
LaCrossa/dllure 3-Sep Super (5.3LVB)

Elija la base de
datos segun la
marcay el tipo de
coche
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AOT0T-10 Wed 105204

Haga clicen el icono
" s it "Confirmar"y se
Talel Tae . mostrard:

Luego haga clicenel
icono "Ir al
siguiente”.

0170718 Werd 1005824

En esta pdgina, dos
de los objetivos se
mostraran cruzados.
Luego, haga clicen
“Inicio".

sfary 4= =
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Cuando los datos
sean correctos, el
software mostrard un
icono de "Stop"

Pushing Moasurs

( MaguinParts

2017=07-18 Wad 10:57:35

Empujando el coche hacia atrés
lentamente hasta los grados
entre 75°-15.3°,

Pushing Maasure 300 TET-18 Wed 11084
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Pushing Measure

Termina la medicién del
coche de empuje, hay
una vista previa de
"Camber"y "Toe".

1 1 Haga clicen
e . SO Para Medicion
-r_-‘_;h._ — de los pines

—

.04

Stearing Plm Aeasurs

4
1

Gire el volante a la
izquierda hacia los
datos entre 10°-10,3°.
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Steering Pin Measune

Muestra "Stop"y pide
que se gire a la derecha
hasta 10 °-10,3°.

A continuacién, gire el
volante de nuevoala
posicion original 0°.

Steering Pin Mapsuro
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Steoring Pin Measure

Clicked para ir
amés datos

Después de 13 medicion, aguil =&
mostraran estos datos

Liata drowss

11

y /[



3 MaguinParts

Radius moasursmeant

13. Radio de
los neumaticos

Other Data
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14

SBecondary Data

Jals l 3572

A
)
J
9

1905 *

El area roja El arez celeste

sigmifica gue los mdica oque los

15 datos deben ser valores estan
’ ajustados. correctos.

Rear Wheel Data

0.20

0o

77///7
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Front Whesi Data

Four Wheel Camber SErY-07-15 Wed 132317

( __)\ Comba de cada neumatico ‘ (_‘\
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En esta pdgina, el cliente puede comprobar rdpidamente si el volante esta en la posicion central. Si no, ajustar la
Convergencia para que el volante vuelva a la posicion central.
Cuando el Icono cuadrado se mueve a la zona verde, significa que el volante esté en la posicion correcta.
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1. Introducir la informacién de medicidn, principalmente la patente
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25, Gestion de base de datos. En esta pdgina, el cliente puede anadir, modificar y eliminar vehiculos en su base.

Car Type: Management

Car Typa .

Ugar Dahal apa 1. Cambie a

"usuario del sistema"
Contrasena :12345
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2. Seleccione aqui la marca y
el modelo del vehiculo
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26. Configuracion del Sistema

System Setting X

Cambiar el modo de avance

Caster Mode® " Toaxcon
Connon
Data Typot——2Spzcial Modificar el tipo de

unidades de datos.

Ftﬁu-mtium_ 1 2RRET 20

Cambiar resolucion.

A Seutiliza para hacer la
calibracidn del objetivo. El
cliente no debe modificarlo en
su interior.
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et 11 71 ¥ 10 PO O El puerto COM es el
' o canal de comunicacién
de sefales de la
madquina, el puerto por
defecto es el COM1. . No
lo cambie, de lo
WIiW MADUINPARTS.COM contrario la méquina no
puede trabajar
normalmente.
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Botdn de ajuste de fecha.
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WWW MAGUINPARTS.CON

Contrasena: 12345

Haga clic aqui para cerrar el software.
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Haga clic aqui para cerrar el software.

y /[l



AN /1 1 /. O MaquinParts

Comba (Camber):

Comba es la inclinacién de la rueda hacia adentro o hacia afuera, partiendo de la
vertical. Si la rueda se inclina hacia adentro, esto es comba negativo, y si se inclina hacia
afuera, es comba positiva, la Comba se mide en grados.

Convergencia - Divergencia (Toe):

Esto es la cantidad por la cual las ruedas delanteras o traseras apuntan hacia adentro
o hacia afuera, al frente de la rueda y en relacién entre si. Cuando las ruedas apuntan hacia
adentro estas se dicen ser de convergencia y nos da un valor positivo. Por el contrario,
cuando la rueda apunta hacia fuera, esto es divergencia y se trata de valores negativos. El
propdsito de corregir estos valores es el de asegurar que las ruedas corran en paralelo al
conducir el vehiculo. Una convergencia o divergencia incorrecta, puede afectar la
estabilidad del auto.

Inclinacion de pivote (kingpin) Inclinacién de pivot o (KPI/SAI), es el angulo de
inclinacién del pivote hacia la linea central del vehiculo a partir de la vertical. Una correcta
inclinacién de pivot puede ecualizar las cargas aplicadas en los amortiguadores, mejorando
asi la estabilidad del auto.

Sin la inclinacién, el control de direccion puede afectarse. Mas aun, el peso del
vehiculo y la contra fuerza del piso, pueden danar el eje.

También ayuda a que el vehiculo recupere su direccién hacia el frente, después de
una vuelta o Giro de volante. La inclinaciéon de pivot es determinada al disefar la
suspension y no es ajustable.

Caster:

Es la inclinacién de pivot hacia el frente o hacia atras de la vertical, como se ve desde
un lado del vehiculo. Cuando el kingpin esta inclinado hacia atras de la vertical, el caster es
positivo. Cuando el kingpin esta inclinado hacia delante, el caster es negativo. El angulo de
Caster influye en la estabilidad direccional. Para aumentar la tendencia del volante a
auto-centrarse, la direccion normalmente se disefa con caster positivo.

y /[l
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Angulo de avance:

Este se define de acuerdo al tipo de traccién del vehiculo.

Traccion trasera: el angulo de avance es igual a la mitad de la diferencia de
convergencia entre las dos ruedas traseras.

Traccion delantera: El angulo de avance equivale a la mitad de la diferencia en
divergencia entre las dos ruedas delanteras.

Traccion de 4 ruedas: El angulo de avance equivale a la mitad de diferencia en
convergencia entre las dos ruedas delanteras, mas la mitad de diferencia en convergencia
de las 2 ruedas traseras.

El angulo de avance es definido como positivo cuando la linea de avance es hacia la
izquierda, y negativo cuando es hacia la derecha. Si el angulo de avance no es cero, el
vehiculo tendera a moverse hacia los lados. En este caso, ajuste la convergencia frontal de
las ruedas con traccion primero, luego ajuste la convergencia de las ruedas impulsadas.

Diferencia en base de ruedas:

La diferencia en base de rueda se define como el dangulo entre la linea de conjuncién
del centro de las dos ruedas traseras, y el de las dos ruedas delanteras. Es positivo cuando la
distancia entre el centro de las ruedas derechas es mas grande que el de las ruedas
izquierdas y negativo cuando es lo contrario.

Diferencia de trayectoria:

Esta se define como el dngulo entre la linea de conjuncién del punto en contacto con
el piso de ruedas izquierdas y el de las ruedas derechas. Es positivo cuando la distancia
entre el centro de las ruedas traseras es mas grande que el de las delanteras, y negativo, en
el caso contrario. Si las bases de rueda estan disponibles en las especificaciones del auto,
entonces esta diferencia puede ser expresada por dngulo.

Angulo de retraso o "Setback™:

El angulo formado por una linea perpendicular a la linea central del eje, con respecto
a la linea central del vehiculo. Si la rueda izquierda esta mas atras que la derecha, el setback
es negativo, en caso contrario, es positivo.

y /[l
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5.LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

. El usuario debe estar familiarizado con los aspectos de computacion y hardware, para
el mejor manejo de este equipo.

. Evite exponer el monitor y CPU a clima extremo, y asegurese de que estan
firmemente instalados.

. No instale ningun periferial o dispositivo ajeno a la alineadora, con excepcién del
regulador de voltaje.

. No mueva la computadora, durante la operacion

. No apague o encienda el equipo con bastante frecuencia.

. No cambie los datos del sistema BIOS.

. No borre los archivos desconocidos en el disco duro, ya que hacerlo puede ocasionar
errores.

. Esta computadora ha sido revisada contra virus, antes de salir de fabrica.

. La computadora es para uso exclusivo de la alineacién, evite instalar otros softwares.
El fabricante no se responsabiliza por dafos ocasionados por terceros.

. Después de un periodo de uso, es recomendable el limpiar el monitor y CPU, usando

alcohol o detergente neutral.

. Lea las instrucciones de uso de la impresora cuidadosamente.
. Sila calidad de impresién es mala, revise los cartuchos de tinta, estos podrian requerir
ser reemplazados.

. Conectar la impresora, cargar con papel A4y prenderla.

. Ir a Inicio.

. Panel de control.

. Dirigirse dentro de "Hardware y Sonido" a "Ver dispositivos e Impresora’.

. Click derecho en Can in ip1188 y luego en "Preferencias de impresion".

. Dentro de "Page Setup’, clickear la opcion Letter 22x28 cm o A4.

. En opcidn "Page Layout" seleccion opcion normal.

. Dentro de "Staple side" |la opcion a seleccionar es long side stapling.

. En la sopada de "Maintenance" hace el paso a paso; desde la opcion Cleaning, Deep

cleaning print head aligment, bottom plate clianing y roller cleaning. Con estos pasos la
impresora se calibra, prueba sus rodillos y realiza impresiones de prueba para poder
calibrarse correctamente.

A CADA CAMBIO QUE SE VA REALIZANDO CLICKAREN "APLICAR"Y AL FINAL
"ACEPTAR"Y LUEGO APLICAR".
y /[
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. Los sujetadores de camaras deben estar siempre libres de polvo y aceite, para
asegurar su buena sujecién al rin.

. La estructura exterior de las camaras es de plastico y hierro, permitiendo que se
acumule el polvo y aceite. Limpie frecuentemente.

. Mantenga las camaras alejadas de liquido de frenos.

. Las camaras son equipos de precision, por favor cuidelo como tal. Evite cualquier
reparacién usted mismo, esto viola la garantia.

. Asegurese de que el sujetador este firme en el rin, antes de instalar la camara.

Servicio al cliente:

Si su equipo necesita servicio, reparacion o tiene usted alguna duda, contacte a
MAQUIN PARTS S.A al 0800-777-0353.

y /[l
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